AN

MEMS GNSS/INS

aSense INS

ENTEGRE GNSS/INS SISTEMLERI

aSense entegre GNSS/INS sistemleri; aSense MEMS IMU'lari tim
takimyildizlarla uyumlu RTK-GNSS alicisiyla birlestirerek kara, hava ve
deniz platformlari ile mdhimmat sistemleri i¢in hassas konum, hiz ve
yonelim saglar — GNSS karistirma/aldatma korumasi, gurbulz sensor
flzyonu, hizh 6z-baslatma, transfer hizalama, AHRS, barometre

entegrasyonu ve ¢ift anten destegiyle.

aSense210-INS

aSense310-INS

aSense320-INS

IMU

Konum dogrulugu (Y/D)
Konum dogrulugu, RTK (Y/D)
Hiz dogrulugu
Yunuslama/yalpa dogrulugu
Statik/dinamik yon

GNSS yonii (¢ift anten, Tm
taban)

AHRS + basing sensdorii

Odometre + parakete + hava
verisi

Cift anten
Transfer hizalama

Gii¢ / arayiiz

Boyut / agirhk

aSensel10-IMU

Tm/15m

0.0lm/0.02m

0.05m/s

0.015°

—/0.05°

v

5V@ 175 mA - RS-
422/485

60 %68 x 22 mm - <150
g

DENIiZ - KARA - HAVA SAVUNMASI

aSensel00-IMU
Tm/15m
0.01lm/0.02m
0.05m/s

0.1°

1.0°/0.15°

0.15°

v
v

5V @175 mA - RS-
422/485/UART

42.2x45x26.7mm-<200g

aSensel120-IMU
Tm/15m
0.01lm/0.02m
0.05m/s
0.015°
1.0°/0.05°

0.15°

v
v

5V @ 205mA-RS-
422/485/UART

78.7x70.1x26.1mm-<200g
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01/ GNSS YOKSUN NAVIGASYON
LlEs LRES

GNSS YOKSUN ORTAMLARDA NAVIGASYON

GNSS sinyalleri kayboldugunda veya karistirildiginda, yalniz-INS navigasyon IMU bias ve entegrasyon hatalari
nedeniyle surlklenir. aSense aileleri; Doppler radar, DVL, hava/riizgar verisi, odometri, gérsel navigasyon ile
Radar/AlS, Radar/Kiyi Haritasi veya Derinlik Sensori/Derinlik Haritasi flizyonu gibi i¢ ve dis yardimci kaynaklari INS
kestirimlerini dlizeltmek icin birlestirir: konum surtklenmesini azaltir, bir saati asan kesintilerde dogrulugu korur,

kosullardan bagimsiz hiz glincellemeleri saglar ve yuksek dinamikli manevralarda INS hatalarini dazeltir.

YARDIMCI VERi MATRISi

YARDIMCI KAYNAK HAVA KARA DENiZ
Hava hiz1 / riizgar sensorii ° = -
Optik akis ° ° =
Radar Doppler hizi ° ° °
Tekerlek odometresi - ° =
Enkoder - ° =
Parakete (speed log) - = .
Doppler hiz kiitiigii (DVL) = = °
Radar/AIS - Radar/Kiyi Haritasi - Derinlik Sensorii/Derinlik Haritasi = = °

KARA HAVA DENiZ

Zirhl & taktik araglar; iHAlar, miihimmat — transfer Gemiler & IDAlar — parakete, DVL ve

odometre/enkoder yardimi hizalama & hava verisi yardimi radar yardimi

PLATFORMUNUZ ICIN DAYANIKLI
NAVIGASYON

Platformunuzu ve yardimci kaynaklarinizi anlatin — dogru aSense INS'i

ona gore yapilandirahm.
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